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CHCNAYV RS7

Scanner LiDAR 3D portatil em tempo real

O RS7 é o scanner LIiDAR SLAM portatil de alto desempenho da CHCNAV, projetado
para aplicagdes em edificios e ambientes internos. Combinando INS de alta
precisdo e SLAM, além de um IMU com instabilidade de bias inferior a 0,5%h,
garante rastreamento de movimento estavel mesmo em locais com poucos
detalhes. Com LiDAR de 1,15M pts/s, campo de visdo ultra-amplo de 360° x 189°,
imagens em alta definigdo, 3D Gaussian Splatting e fluxo de trabalho direto para a
nuvem, o RS7 proporciona captura de dados 3D eficiente e econdmica.

Principais Caracteristicas

e LiDAR de alta velocidade: Até 1,15 milhdo de pontos/s com campo de visdo
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ultra-amplo de 360° x 189°; ‘,’.
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e Sistema de imagem em alta definicdo: Cameras HD duplas de 12 MP para ii
imagens mais nitidas em ambientes de baixa luz; iﬁ
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e IMU de alta precisdo: Instabilidade de viés da IMU inferior a 0,5%h;
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e Interfaces de expansao: Design expansivel com interface de hardware
aberta e suporte a SDK.
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Fusao Profunda de INS + SLAM para Mapeamento Confiavel

e Com uma IMU de alta precisio e instabilidade de desvio de 0,5%h, o RS7
acompanha os movimentos com precisdo em ambientes com poucos
elementos, como corredores e escadas de varios niveis.

e Seu desempenho inercial avangado garante resultados SLAM estaveis e
completos mesmo onde as caracteristicas geométricas sdo limitadas.
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Escaneamento em Alta Velocidade & Campo de Visao Ultra-Amplo para Cobertura Completa

O RS7 traz um scanner LiDAR de nova geragao, capaz Com um campo de visao ultra-amplo de 360° x 189°,
de registrar até 1,15 milhdo de pontos por segundo, ele registra tetos e cantos sem necessidade de
capturando objetos delicados e texturas de superficies  ajustes manuais, garantindo escaneamentos

com altissima precisao. completos e precisos.

Colorizagao em HD e Renderizagao Realista em Nivel de Pixel

e Duas cameras HD de 12 MP com tecnologia Sony
binning proporcionam imagens mais nitidas em ambientes
com pouca luz.

e O motor CHCNAV HPGS 2.0 cria modelos de Splatting
Gaussiano 3D para reconstrugdo de cenas com cores reais,
unindo realismo visual a detalhes geométricos precisos.

Arquitetura Expansivel com Processamento em Nuvem

O RS7 conta com um design expansivel, incluindo Integrado ao CHCNAYV CoCloud, o RS7 oferece um
interface aberta de hardware e suporte a SDK. fluxo de trabalho unificado do dispositivo para a

nuvem. Os dados de campo sdo enviados com um
cligue e o processamento ocorre automaticamente.
Nuvens de pontos, modelos de malha e resultados de
3D Gaussian Splatting ficam prontos para uso.
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Especificacoes

Precisdo absoluta

Precisdo relativa
Repetibilidade

Modo de alimentacdo
Capacidade da bateria

Tempo de uso com uma Unica
bateria

Consumo de energia
Armazenamento de dados

Peso (com cabo da bateria)

Faixa de temperatura operacional
Protecdo contra entrada

Classificacdo do produto a laser
Alcance
Canal

Taxa de medigdo efetiva maxima

Campo de visdo
Comprimento de onda

Sistema GNSS

Taxa de atualizagdo do IMU
Instabilidade de viés nulo do
giroscépio

Desvio aleatério do giroscépio

Instabilidade de viés nulo do
aceleréometro

Desvio aleatério do acelerometro

Numero de cameras
Resolucao

Tamanho do sensor
Campo de visdo (FOV)
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H: <3 cm RMS (1)
V:<3cm RMS (1)

<lcm (2)

<2cm (2)

Bateria integrada ao cabo
475 Wh

150 min (3)

6 W

512GB

1200 g

-20°Ca +50 °C

IP64 (4) (de acordo com IEC 60529)

Classe 1- Seguro para os olhos
40 m @10% de refletividade
64

Retorno Unico: 576.000 pts/s
Retorno duplo: 1.152.000 pts/s

360° x 189°
905 nm

GPs: L1, L2, L5
GLONASS: L1, L2
BEIDOU: B1, B2, B3
GALILEO: E1, E5a, E5b

500 Hz
0,5°h
0,01°/v/h

10 ug

0,017 m/s/r/h
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48 MP

1/2 polegada
340°(H) x 360°(V)

Wi-Fi

Bluetooth

Portas

Software SmartGo

Software inteligente de
processamento CoPre

CoProcess 2025

2.4GHz & 5GHz
IEEE 802.11n/ac (U-NII-1/3)

V5.3 (BR+EDR+BLE)

1x porta USB V3.0 Tipo-C
(download de dados)
Rosca de fixacéo 1/4"

Controle de coleta de dados,
visualizagdo em tempo real de
nuvens de pontos, entre outros.

Processamento POS, ajuste e
refinamento, geracdo de nuvem
de pontos e modelagem 3D.
Compativel com nuvens de
pontos coloridas, modelos de
malha 3D e exportagdo em 3D
Gaussian Splatting (3DGS).

Processamento de nuvem de
pontos com ferramentas CAD
integradas

(1) De acordo com as condigdes de teste da CHCNAV. A precisdo e
confiabilidade sdo determinadas em céu aberto, livre de
multipercursos, com geometria GNSS ideal e condi¢des
atmosféricas favoraveis. Os resultados consideram no minimo 5
satélites e seguem as praticas gerais recomendadas para GPS.

(2) Medido em condigdes de laboratério; o desempenho real pode

variar.

(3) Testado e obtido em ambiente laboratorial padrédo a 25°C.

(4) Resistente a respingos, dgua e poeira, testado sob condicdes
laboratoriais controladas com classificagao IP64 conforme a norma

IEC 60529.
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